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Vorbemerkung

Der Inhalt dieser Richtlinie ist entstanden unter Be-
achtung der Vorgaben und Empfehlungen der Richt-
linie VDI 1000.

Alle Rechte, insbesondere die des Nachdrucks, der
Fotokopie, der elektronischen Verwendung und der
Ubersetzung, jeweils auszugsweise oder vollstindig,
sind vorbehalten.

Die Nutzung dieser VDI-Richtlinie ist unter Wahrung
des Urheberrechts und unter Beachtung der Lizenz-
bedingungen (www.vdi-richtlinien.de), die in den
VDI-Merkblittern geregelt sind, moglich.

Allen, die ehrenamtlich an der Erarbeitung dieser
VDI-Richtlinie mitgewirkt haben, sei gedankt.

Einleitung

Es ist ratsam, bei der dynamischen Analyse eines
Mechanismus zunichst mit der kinematischen Ana-
lyse zu beginnen (Nutzung existierender Software!)
und sich einen Uberblick iiber die Geschwindigkeits-
und Beschleunigungsverldufe der Mechanismenglie-
der zu verschaffen, vgl. VDI 2729. Schon daraus er-
gibt sich, welche GréBenordnung die durch die Mas-
sentrdgheit der spielfrei bewegten starren Getriebe-
glieder hervorgerufenen (kinetostatischen) Massen-
kréfte im Vergleich zu den statischen Kriften infolge
des Eigengewichtes der Getriebeglieder haben. Als
ein Kriterium zur Bewertung der kinetostatischen
Massenkrifte kann oft das Verhiltnis von Maximal-
zu Fallbeschleunigung a .. /g am Abtriebsglied be-
nutzt werden.

max

Tabelle 1 gibt Richtwerte fiir typische Mechanis-
men in Maschinen an.

Tabelle 1. Drehzahlen und Beschleunigungsverhalt-
nisse bei einigen Maschinenarten [30]

Alle Rechte vorbehalten © Verein Deutscher Ingenieure e.V., Disseldorf 2008

Preliminary note

The content of this guideline has been developed in
strict accordance with the requirements and recom-
mendations of the guideline VDI 1000.

All rights are reserved, including those of reprinting,
reproduction (photocopying, micro copying), storage
in data processing systems and translation, either of
the full text or of extracts.

The use of this guideline without infringement of copy-
right is permitted subject to the licensing conditions
specified in the VDI notices (www.vdi-richtlinien.de).

We wish to express our gratitude to all honorary con-
tributors to this guideline.

Introduction

It is reasonable to start the dynamic analysis of a
mechanism with the kinematic analysis (using exist-
ing software!) to get a general idea of the behaviour
of the velocity and the acceleration of the mecha-
nism, links VDI 2729. Already from here the order of
magnitude can be seen for the (kinetostatic) mass
forces of the moving (free of clearance) links caused
by the mass inertia in comparison with the static
forces due to the dead weight of the links. As a crite-
rion to assess the kinetostatic mass forces the ratio of
the maximal to the earth acceleration a,,,/g at the
output link can often be used.

max

Table 1 gives usual values for typical mechanisms
in machines.

Table 1. Rotational frequencies and acceleration ratios
of some types of machine [30]

Maschinenart Drehzahl Beschleuni- Type of machine Rotational Acceleration
gungsverhdltnis frequency ratio
in min™" 8maxl9 in min~ Amaxld
Schneidemaschinen, 30...50 0,3..1,2 Cutters, presses 30...50 0,3..1,2
Pressen
Walzwerkmaschinen 100...350 10...35 Rolling mills 100...350 10...35
Webmaschinen 200...1000 1..15 Weaving machines 200...1000 1..15
Wirkmaschinen 1500...3500 15...60 Knitting machines 1500...3500 15...60
Schiffsdieselmotoren 400...500 70...80 Marine Diesel engines 400...500 70...80
Haushalt- 1000...2000 50...100 Domestic sewing 1000...2000 50...100
nahmaschinen machines
Industrienahmaschinen | 5000...10000 300...800 Industrial sewing 5000...10000 300...800
machines






