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Vorbemerkung

Der Inhalt dieser Richtlinie ist entstanden unter Be-
achtung der Vorgaben und Empfehlungen der Richt-
linie VDI 1000.

Alle Rechte, insbesondere die des Nachdrucks, der 
Fotokopie, der elektronischen Verwendung und der 
Übersetzung, jeweils auszugsweise oder vollständig, 
sind vorbehalten.

Die Nutzung dieser VDI-Richtlinie ist unter Wahrung 
des Urheberrechts und unter Beachtung der Lizenz-
bedingungen (www.vdi.de/richtlinien), die in den 
VDI-Merkblättern geregelt sind, möglich.

Allen, die ehrenamtlich an der Erarbeitung dieser 
VDI-Richtlinie mitgewirkt haben, sei gedankt.

Einleitung

Zur Reduzierung von Schwingungen beispielsweise 
in Geräten, Apparaten, Maschinen, Bauwerken, bei 
denen eine weitere Reduzierung der Schwingungs-
erregung nicht mehr möglich ist, stehen im Wesent-
lichen drei Maßnahmen zur Verfügung:

• Schwingungsisolierung

• Schwingungsdämpfung

• Schwingungstilgung

Elemente für die Schwingungsisolierung werden in 
VDI 2062 Blatt 1 und Blatt 2 beschrieben.
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Preliminary note

The content of this standard has been developed in 
strict accordance with the requirements and recom-
mendations of the standard VDI 1000.

All rights are reserved, including those of reprinting, 
reproduction (photocopying, micro copying), storage 
in data processing systems and translation, either of 
the full text or of extracts.

The use of this standard without infringement of copy-
right is permitted subject to the licensing conditions 
specified in the VDI Notices (www.vdi.de/richtlinien). 

We wish to express our gratitude to all honorary con-
tributors to this standard.

Introduction

If you wish to reduce the vibration in, for example, 
devices, apparatus, machines, or structures where no 
further reduction in the excitation of vibration is pos-
sible, there are basically three methods available: 

• vibration insulation

• vibration damping

• vibration absorption

Elements used for vibration isolation are described in 
VDI 2062 Part 1 and Part 2. 
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