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Vorbemerkung 
Der Inhalt dieser Richtlinie ist entstanden unter 
Beachtung der Vorgaben und Empfehlungen der 
Richtlinie VDI 1000. 
Alle Rechte, insbesondere die des Nachdrucks, der 
Fotokopie, der elektronischen Verwendung und der 
Übersetzung, jeweils auszugsweise oder vollstän-
dig, sind vorbehalten. 
Die Nutzung dieser Richtlinie ist unter Wahrung 
des Urheberrechts und unter Beachtung der Li-
zenzbedingungen (www.vdi.de/richtlinien), die in 
den VDI-Merkblättern geregelt sind, möglich. 
Allen, die ehrenamtlich an der Erarbeitung dieser 
Richtlinie mitgewirkt haben, sei gedankt. 

Preliminary note 
The content of this standard has been developed in 
strict accordance with the requirements and rec-
ommendations of the standard VDI 1000. 
All rights are reserved, including those of reprint-
ing, reproduction (photocopying, micro copying), 
storage in data processing systems and translation, 
either of the full text or of extracts. 
The use of this standard without infringement of 
copyright is permitted subject to the licensing con-
ditions (www.vdi.de/richtlinien) specified in the 
VDI Notices. 
We wish to express our gratitude to all honorary 
contributors to this standard. 

Einleitung 
Für den Betrieb von Krananlagen werden bewegli-
che Energie- und Datenübertragungssysteme (kurz 
EDÜ-Systeme) benötigt. Diese sichern den Betrieb 
aller elektrischen Systeme am Kran. Sie ermögli-
chen eine sichere Kommunikation 
• der im Kran integrierten elektrischen/elektroni-

schen Steuerungen und Sensoren untereinander,
• zwischen auf gleicher Kranbahn arbeitenden

Kranen und
• zu ortsfesten Leitständen und zentralen Steue-

rungen.
Die elektrischen Kranantriebe und -steuerungen 
erfordern entsprechende technische Lösungen zur 
Steigerung der Übertragungsleistungen und Opti-
mierung der eingesetzten Technik. Ein besonderer 
Aspekt sind die Forderungen an die Sicherheit der 
EDÜ-Systeme gemäß DIN EN ISO 13849, DIN 
EN 14492 usw. sowie nationaler Vorschriften wie 
BGV D 6 bzw. GUV-V D6. 
Diese überarbeitete Richtlinie ersetzt die Ausgabe 
vom Februar 1976, die mit dem Entwurf 2014-04 
zurückgezogen wurde. 

Introduction 
Mobile energy and data transmission systems 
(EDT systems) are required for operating crane 
systems. They ensure the operation of all electric 
systems on the crane. They enable safe communi-
cation 
• among the electric/electronic controls and sen-

sors integrated into the crane,
• between cranes working on identical crane

runways, and
• between moving parts of the crane and station-

ary control stations or central controls.
Appropriate technical solutions must be implement-
ed for the electric crane drives and controls to im-
prove transmission capacities and to optimize the 
technology used. The requirements regarding the 
safety of EDT systems as per DIN EN ISO 13849, 
DIN EN 14492, etc. as well as per national regula-
tions such as BGV D 6 or GUV-V D6 are of par-
ticular relevance. 
This revised standard supersedes the standard dated 
February 1976, which was withdrawn with the 
release of the draft 2014-04. 

1 Anwendungsbereich 
Diese Richtlinie befasst sich mit den gegenwärtig 
marktgängigen, beweglichen elektrisch/elektroni-
schen Energie- und Datenübertragungssystemen im 
Bereich der Krantechnik, gemäß DIN 15001-1 und 
DIN 15001-2.  
In dieser Richtlinie werden die bedeutenden Syste-
me für die Energie- und Datenübertragung für Kra-
ne nach technischen Kriterien zusammengestellt und 
für die Einsatzbereiche an Krananlagen klassifiziert 
und bewertet. Sie ermöglicht die Vorauswahl sowie 
die Optimierung der am Kran benötigten EDÜ-Sys-
teme durch die Nutzung der zusammengestellten 
Bewertungskriterien und Bewertungen.  

1 Scope 
The present standard covers the mobile electric/ 
electronic energy and data transmission systems 
commonly used today in the field of crane technol-
ogy in accordance with DIN 15001-1 and 
DIN 15001-2.  
In this standard, the major energy and data trans-
mission systems for cranes are presented according 
to technical criteria, and classified and evaluated 
based on their areas of application on crane sys-
tems. It enables the preselection and optimisation 
of EDT systems required on the crane by utilising 
the compiled evaluation criteria and evaluations. 
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Nicht berücksichtigt werden in dieser Richtlinie 
EDÜ-Systeme von hydraulischen oder pneumati-
schen Anlagen sowie die speziellen Anforderungen 
von Regalbediengeräten, Bühnentechnik, Rein-
raumbedingungen, Offshore-Einsatz und Personen-
transportsystemen. 
Diese Richtlinie beschränkt sich auf die technische 
Bewertung der EDÜ-Systeme, da sich eine kos-
tenmäßige Beschaffungs- und Wartungsaufwen-
dungsbewertung aufgrund der Vielzahl der EDÜ-
Anbieter und deren Systeme verschließt. 

This standard does not take account of EDT for 
hydraulic and pneumatic systems or of the special 
requirements placed on storage and retrieval ma-
chines, lifting platform technology, clean room 
conditions, offshore use, and passenger transporta-
tion systems. 
The present standard is limited to a technical eval-
uation of EDT systems since a cost-related evalua-
tion of provisioning and maintenance requirements 
is not appropriate due to the large number of EDT 
system providers and systems available.  
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