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Vorbemerkung 
Der Inhalt dieser Richtlinie ist entstanden unter 
Beachtung der Vorgaben und Empfehlungen der 
Richtlinie VDI 1000. 
Alle Rechte, insbesondere die des Nachdrucks, der 
Fotokopie, der elektronischen Verwendung und der 
Übersetzung, jeweils auszugsweise oder vollstän-
dig, sind vorbehalten. 
Die Nutzung dieser Richtlinie ist unter Wahrung 
des Urheberrechts und unter Beachtung der Li-
zenzbedingungen (www.vdi.de/richtlinien), die in 
den VDI-Merkblättern geregelt sind, möglich. 
Allen, die ehrenamtlich an der Erarbeitung dieser 
Richtlinie mitgewirkt haben, sei gedankt. 

 Preliminary note 
The content of this standard has been developed in 
strict accordance with the requirements and rec-
ommendations of the standard VDI 1000. 
All rights are reserved, including those of reprint-
ing, reproduction (photocopying, micro copying), 
storage in data processing systems and translation, 
either of the full text or of extracts. 
The use of this standard without infringement of 
copyright is permitted subject to the licensing con-
ditions (www.vdi.de/richtlinien) specified in the 
VDI Notices. 
We wish to express our gratitude to all honorary 
contributors to this standard. 

Einleitung 
Diese Richtlinie gibt Herstellern und Anwendern 
kabelloser Steuerungen von Kranen Hinweise für 
die Unterscheidung kabelloser Steuerungen hin-
sichtlich ihrer technischen Merkmale und Anwen-
dungsmöglichkeiten. Sie nennt Voraussetzungen 
und Anforderungen für die sicherheitstechnisch 
vertretbare und wirtschaftlich sinnvolle Anwen-
dung. Sie betrachtet die Wirtschaftlichkeit bei Um-
rüstung vorhandener Anlagen (Kabinensteuerung 
oder kabelgebundener Steuerung) und bei der Er-
richtung von Neuanlagen. 

 
Introduction 
This standard assists manufacturers and users of 
cableless control systems of cranes in distinguish-
ing between cableless control systems according to 
their technical characteristics and possible applica-
tions. It indicates prerequisites and requirements 
for the safe and economically reasonable use. It 
considers the economic efficiency in the case of 
conversion of existing systems (cabin control or 
cableless control) and construction of new systems. 

1 Anwendungsbereich 
Diese Richtlinie gilt für Krane entsprechend 
DIN 15001-1 und DIN 15001-2. 

 
1 Scope 
This standard is valid for cranes according to 
DIN 15001-1 and DIN 15001-2. 

2 Normative Verweise 
Die folgenden zitierten Dokumente sind für die 
Anwendung dieser Richtlinie erforderlich: 
DIN 15001-1:1973-11 Krane; Begriffe, Einteilung 

nach der Bauart  
DIN 15001-2:1975-07 Krane; Begriffe, Einteilung 

nach der Verwendung 

 
2 Normative references 
The following referenced documents are indispen-
sable for the application of this standard: 
DIN 15001-1:1973-11 Cranes; Vocabulary, classi-

fication according to type  
DIN 15001-2:1975-07 Cranes; Vocabulary, classi-

fication according to application 

3 Allgemeine Hinweise 

3.1 Voraussetzungen für die Anwendung 
Für die Anwendung kabelloser Steuerung von Kra-
nen wird Folgendes vorausgesetzt: 
• Es sind ausreichende Verkehrsflächen für den 

Kranführer zu schaffen. Sie sind so anzulegen, 
dass der Kranführer den Kran sicher steuern 
und die Bewegungen der Last oder des Lastauf-
nahmemittels gefahrlos beobachten kann. Des 
Weiteren müssen sie frei von Hindernissen und 
ausreichend beleuchtet sein. 

 
3 General information 

3.1 Prerequisites for the use 
The following applies for the use of cableless con-
trol of cranes: 
• Sufficient traffic areas for the crane driver shall 

be provided. They have to be set up in such way 
that the crane driver can safely control the crane 
and observe the movements of the load or load 
suspension device without being endangered. 
Furthermore, the traffic areas must be free from 
obstacles and sufficiently lit. 
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