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Vorbemerkung

Der Inhalt dieser Richtlinie ist entstanden unter
Beachtung der Vorgaben und Empfehlungen der
Richtlinie VDI 1000.

Alle Rechte, insbesondere die des Nachdrucks, der
Fotokopie, der elektronischen Verwendung und der
Ubersetzung, jeweils auszugsweise oder vollstin-
dig, sind vorbehalten.

Die Nutzung dieser Richtlinie ist unter Wahrung
des Urheberrechts und unter Beachtung der Lizenz-
bedingungen (www.vdi.de/richtlinien), die in den
VDI-Merkblittern geregelt sind, moglich.

Allen, die ehrenamtlich an der Erarbeitung dieser
Richtlinie mitgewirkt haben, sei gedankt.

Weitere aktuelle Informationen sind im Internet
abrufbar unter www.vdi.de/3575.

1 Anwendungsbereich

Diese Richtlinie gibt Empfehlungen fiir die Distan-
zierung von Kranen oder Fordermitteln, die schie-
nengebundene Fahrbewegungen ausfithren, und
gilt fiir die Begrenzung horizontaler Bewegungen
schienengebundener Hebezeuge und Fordermittel.
Sie beschreibt die Einhaltung funktions- und si-
cherheitsrelevanter Abstdnde untereinander bzw.
gegeniiber ihrer Umgebung.

Alle Rechte vorbehalten © Verein Deutscher Ingenieure e.V., Dusseldorf 2022

Preliminary note

The content of this standard has been developed in
strict accordance with the requirements and rec-
ommendations of the standard VDI 1000.

All rights are reserved, including those of reprint-
ing, reproduction (photocopying, micro copying),
storage in data processing systems and translation,
either of the full text or of extracts.

The use of this standard without infringement of
copyright is permitted subject to the licensing con-
ditions (www.vdi.de/richtlinien) specified in the
VDI Notices.

We wish to express our gratitude to all honorary
contributors to this standard.

Further current information is available on the
Internet at www.vdi.de/3575.

1 Scope

This standard provides recommendations regarding
anti-collision devices for rail-mounted cranes and
materials handling equipment and is applicable for
the limitation of horizontal movements of rail-
mounted lifting appliances and materials handling
equipment. It describes the observance of function
and safety-related distances between each other
and with reference to their environment.
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