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Die deutsche Version dieser Richtlinie ist verbindlich. No guarantee can be given with respect to the English transla-
tion. The German version of this Guideline shall be taken as
authoritative.
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Vorbemerkung
Zur Reduzierung von Schwingungen beispielsweise
in Geräten, Apparaten, Maschinen, Bauwerken, bei
denen eine weitere Reduzierung der Schwingungs-
erregung nicht mehr möglich ist, stehen im Wesentli-
chen drei Maßnahmen zur Verfügung:

• Schwingungsisolierung
• Schwingungsdämpfung
• Schwingungstilgung

Schwingungsisolierungselemente werden in der
Richtlinie VDI 2062 beschrieben.

In der Richtlinie VDI 3833 Blatt 1 wird aufgezeigt,
wie Schwingungsdämpfer in ihren energiedissipie-
renden Eigenschaften beschrieben werden können
und welche Auswirkungen eine Veränderung der
Größe der Dämpfung in einem schwingungsfähigen
System hat. Schließlich werden verschiedene Bau-
formen von Dämpfern sowie geeignete Kennwerte
zur Beschreibung ihrer dissipativen Eigenschaften
und Anwendungen beschrieben.

Eine umfassende Darstellung der Grundlagen von
Werkstoff- und Bauteildämpfung ist als Richtlinie
VDI 3830  in  Vorbereitung.  Die  Richtlinie
VDI/VDE 2256 behandelt Schwingungsdämpfung
mittels Feinwerkelementen.

In der vorliegenden Richtlinie werden die schwin-
gungstechnischen Grundlagen der Schwingungstil-
gung, aber auch die technische Realisierung (Bau-
form) und die Funktionsweise einschließlich der An-
wendungen verschiedener Schwingungstilger be-
schrieben. Die Richtlinie umfasst auch Hinweise zur
Auslegung von Schwingungstilgern.

Alle drei Maßnahmen zur Reduzierung von Schwin-
gungen zeigen die gewünschte Wirkung nur in einem
oder mehreren bestimmten Frequenzbereichen. Au-
ßerhalb dieser Bereiche führen sie oft zu einer Ver-
stärkung der Schwingungen. Ihre wirksame Anwen-
dung setzt daher gute Kenntnisse über die dynami-
schen Eigenschaften des ursprünglichen Systems und
eine sorgfältige Auslegung der die Schwingungs-
reduzierung bewirkenden Bauteile und Baugruppen
voraus.

Die vorliegende Richtlinie beschränkt sich auf pas-
sive Elemente, also ohne dass eine Energiezufuhr er-
folgt.

Preliminary note
To reduce the vibrations in, for example, equipment,
appliances, machines, or building structures where no
further reduction in the excitation of vibration is
possible, basically three methods are available: 

• vibration insulation
• vibration damping 
• dynamic vibration absorption 

Elements used for vibration insulation are described
in guideline VDI 2062. 

Guideline VDI 3833 Part 1 shows how dynamic
dampers can be described in their energy-dissipating
properties and which effects the variation of dam-
ping will have on a vibratory system. Finally, a num-
ber of different designs of dampers are described as
well as characteristics for describing their dissipative
properties and applications.

A comprehensive treatment of the fundamentals of
damping of materials and components is in prepara-
tion and will be guideline VDI 3830. Guideline
VDI/VDE 2256 deals with vibration damping ef-
fected by precision engineering components. 

The present guideline, deals not only with the vibra-
tion-related technical fundamentals of dynamic vib-
ration absorption but also describes technical imple-
mentation (design) and operating principles inclu-
ding applications for various dynamic vibration ab-
sorbers. This Guideline also provides information on
the design of dynamic vibration absorbers. 

All three ways of reducing vibrations deliver the desi-
red effect only in one or more specific frequency ran-
ges while outside these ranges they often cause an
amplification of the vibrations. Their effective appli-
cation therefore presupposes a good knowledge of
the dynamic properties of the original system and a
careful design of the components and assemblies
bringing about the reduction in vibration.

The present Guideline will confine itself to passive
elements, in other words when there is no energy in-
put.




